Carreteras

Integracion de multiples equipos y sistemas
para el control y monitorizaciéon de la movilidad,
con el objetivo de reducir las congestiones de
trafico, minimizar las emisiones contaminantes
y garantizar la sequridad y comodidad en los

desplazamientos

< INDRA

Integracion de
multiples sistemasy
equipos inteligentes

Entorno operativo
intuitivo con
notificaciones visuales
y auditivas

Alta escalabilidad y uso
de protocolos
normalizados

Monitorizaciény
control en tiempo real
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Tuneles

Monitorizacion, control y gestion de la
seqguridad integral de tuneles, partiendo de la
alta capacidad de integracion y coordinacion
de sistemas heterogéneos

< INDRA

Tunnel Closed

Visualizaciéon completa
del estado de la
infraestructura

Alta capacidad de
integracion con
protocolos estandary

propietarios

Automatizacién de
planes de respuesta
ante emergencias

Gestion multi-tunel
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Control y gestiéon integral de los sistemas de
movilidad urbana con el fin de mejorar los
niveles de servicio, disminuyendo la demoray
aumentando la seqguridad y confort del
ciudadano

a

< INDRA
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Control auto
adaptativo de lared
semafodrica

Priorizacion del
transporte publico

Interaccion con
diferentes fuentes a
través de multiples
protocolos

Control de accesos

48



Smart Corridors

=P
=5)
NP

Infraestructuras viales preparadas para la
movilidad conectada y autbnoma. Gestién del
trafico mas sequra, eficiente y proactiva gracias
a la integracion de tecnologias V2X,
comunicaciones 5G y sistemas de orquestacion
avanzada

< INDRA

Comunicacion en
tiempo real a bordo

Gestidn proactiva de
incidentes

Conduccién fluida,
eficiente y sequra

Reduccidon de
accidentes

Interoperabilidad con
tecnologiasy
estandares globales
(ETSI, WAVE, 5G, C-
V2X, ITS-G5)

Explotacion Big Data

Servicios V2X
avanzados
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Principales referencias en el mundo

< INDRA

México

Colombia

.

Australia

Chile
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Gemelo Digital

Solucién de ultima generacidén disefiada para
mejorar la gestiéon y el sequimiento del trafico
en carreteras, tuneles y entornos urbanos

Esta tecnologia es una parte de la plataforma
In-Mova Traffic, proporcionando monitorizacion
en tiempo real y un visualizador 2D/3D

< INDRA

Mundo real/fisico
Activo real con su
propio
comportamiento

Digital Twin
Un modelo digital 'y
un sistema real
combinados

Eficienciay
funcionalidad
mejorada

Analisis y simulaciéon
del comportamiento

Intercambio de
informacion mediante
la conexidén de activos
fisicos y digitales

Ahorro de costes

Respuesta ante

incidentes
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Gemelo Digital
Beneficios

Nuevo enfoque para operar
y planificar infraestructuras

< INDRA

@:9)9

t

Operaciones optimizadas
Ay simulacién que mejoran el trafico y la sequridad

Interfaz unificada
Acceso facil a los datos desde una sola plataforma

Decisiones informadas
Modelo integrado con informacion clave en tiempo real

Mejor colaboracion
Coordinacion eficiente entre actores para mantenimiento
y atencién de incidencias

Analisis en tiempo real
Visualizacion integrada de mapas, activos y datos
ambientales

Datos consolidados
Mayor transparencia en costes, seguridad y
documentacion

Gestion escalable
Adaptable a infraestructuras de distintos nivelesy
tamanos
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Gemelo Digital
Beneficios

< INDRA

Directivos / Alta Direccion

* Visualizacion en tiempo real mas avanzada que camaras o
sindpticos tradicionales

* Mejora de la colaboracién con otros organismos

* Acceso a un entorno colaborativo (Sala de Crisis Virtual)

Gestores / Managers

* Analisis avanzados con datos reales, historicos y simulados

* Evaluacion del impacto de eventos y demandas con el modelo de
simulacion

* Optimizacion de planes de respuesta

» Coordinacion fluida en un entorno colaborativo para situaciones
de crisis

Operadores

» Visor 3D para una visualizacién mas realista en ciertos escenarios
* Entrenamiento con simulador y generador de demanda

* Acceso ainformacion adicional de otros actores

Mantenimiento

» Acceso a detalles técnicos desde el modelo BIM (planos,
ingenieria, etc.)

» Asistencia remota de expertos

* Intercambio de informacion en tiempo real con operadoresy
gestores
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Entorno colaborativo de
gemelo digital

Minimizamos tiempos, mejoramos la coordinacion y
salvamos vidas con tecnologia inmersiva

= INDRA

Una solucién en Realidad Aumentada
para una respuesta mas rapida,
coordinaday eficaz

Visualizacion 3D y en tiempo real del
incidente y el estado de la
infraestructura

Comunicacion instantanea entre todos
los agentes (gestor de la infraestructura,
bomberos, policia, sanitarios, etc)

Multiplataformay accesible: disponible
en Teléfonos Mdviles, Tablets o PCs

Moderaciony control de la informacién
para una coordinacion estructurada

Integracion total con los sistemas
existentes de gestion de infraestructuras
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Referencias Plataforma
Coche Conectado

Proyectos y Pilotos



I-66 (Virginia, USA)

Autopista de entrada a
Washington D.C

Cifras del proyecto

*  Nombre: Outside the *  Operador: EMP66/Cintra
Beltway * Infraestructura: 28 C-V2X
Extensiéon: 22 miles RSUs

« IMD:200.000 vehicles/day

= INDRA

Beneficios para la operacion en carreteras

« Mensajeria V2X: La plataforma permite al centro de control de autopistas
enviar informacién/mensajes V2X a los vehiculos conectados utilizando
comunicaciones avanzadas y seguras (C-V2X)

« Planes de respuesta integrales: Los planes de informacién/respuesta
enviados a los coches conectados estan alineados con los planes de
respuesta definidos por la autopista para todos los vehiculos

« Vehiculo como sensor: La plataforma permite que el centro de control de la
autopista reciba informacién de los vehiculos conectados que se utiliza como
sensor para detectar eventos (paradas de emergencia, vehiculos detenidos).

« Supervisidon de coche conectado: La plataforma de coche conectado alerta
al centro de control sobre comportamientos anormales de los coches
conectados (trayectorias, paradas, direccién equivocada, etc.)

Plataforma de Coche Conectado

I-66 ATMS (on-premise)

Equipos de campo ITS


https://indra365-my.sharepoint.com/:v:/r/personal/rcastineira_indra_es/Documents/Videos/CRIS_Versi%C3%B3n Ingles V3.mp4?csf=1&web=1&e=m6cZm9

I-66 (Virginia, USA)

Autopista de entrada a
Washington D.C

In-Mova Traffic

Plan de respuesta holistico

Interfaces V2X

g
o
®

Virtual Panel Virtual Panel Virtual Panel

Non-connected Non-connected

Connected vehicle Connected vehicle Connected

vehicle vehicle vehicle

~ N _ _
0=0" D (0—0’ r@%—
:@ el T T T T

Plan de respuesta detallado

< INDRA

Servicios de trafico para vehiculos en I-66

En base a los sensores desplegados se generan servicios de valor
afadido a los conductores y en especial a los vehiculos
conectados

Servicio Aviso de Obras

Servicio de Conductores en Sentido Contrario
Servicio de Peatdn en calzada

Servicio de Vehiculo de emergencia aproximandose
Servicio de Trabajos de mantenimiento

Servicio de Trafico Lento

Servicio de Alerta meteoroldgica

Interfaces de coche conectado:

Vehicle-To-Device: Envio de los servicios a paneles

Vehicle-To-Cloud: Envio de los servicios a través de
aplicaciones comerciales (WAZE)

Vehicle-To-Infrastructure (V2X): Envio de los servicios a través
de tecnologia C-V2X
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Madrid M30

La Informacion de los vehiculos
V2X como sensor

Datos Europeos

+2Million de vehiculos conectados con V2X (ETSI-G5) en
Europa

10 modelos de coches europeos con tecnologia V2X en el
mercado: Golf, Cupra, Passat, Tiguan, ID3, ID5, ID7, etc.

Datos Madrid*

60.000 - 80.000 mensajes V2X (CAM/DENM] recibidos al dia
con Informacion de posiciéon y velocidad de los vehiculos

60 - 100 eventos notificados al dia por los vehiculos
conectados: datos de trafico lento (+95%), vehiculo parado,
vehiculo averiado, etc

400-800 vehiculos al dia identificados

LOPD Adecuacioén con la normativa. Todos estos mensajes se
envian porque los usuarios de la via aceptan compartir esta
informacién con la infraestructura y otros vehiculos para
mejorar su sequridad y la movilidad

< INDRA

CAM Messaqges
Analyses

DENM Messages
Analyses
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1+D y Roadmap



Hacia una movilidad
conectada,
autonomay

sequra

Lideramos y participamos en proyectos de
innovacion europeos donde hemos
desarrollado funcionalidades avanzadas que
permiten el sequimiento, la notificaciony la
supervision en tiempo real de vehiculos
conectados

< INDRA

Principales areas de 1+D

-~ Comunicaciones Edge Computing
5G Incorporacién de las nuevas J, Desarrollo de servicios que

capacidades 5G (network combinan el procesado en

slicing, iQ5, etc) en los nube con procesado en edge

servicios para mejorar la latencia de
los servicios

@ Cooperative Driving V2X Toll
Desarrollo de servicios que Incorporando la tecnologia
mejoran la informacion de V2X para realizar el pago en
los vehiculos con alertas de los peaje como alternativa a
situaciones de riesqo gracias meétodos tradicionales
a los sensores desplegados
en la infra

Proyectos en colaboracion con gestores de infraestructuray OEMs

Inter-Trust AUTOCITS Secredas Movilidad2030
2011 2013 2015 2016 2017 2018 2019 2020 2022
FOTsis Mire3D C-ROADS SHOW R3CAV
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V2X Toll (USA)

Servicio de peaje basado en V2X

Contexto EFCy c 5o o _c
OBE datos de carga Proveedor de Pilotos iniciales en EEUU

< servicios de ) )
peaje (OEM) Con el apoyo de Qualcommy el interés de OEMs y

proveedores de peaje

C-v2X OBU

Datos de carga EFC
Datos de localizacion } Estandar

Declaraciones,
excepciones,
facturacion,
contexto

13217

Identificaciony
autenticacion

RSE Cargador de

C-V2X RSU peaje

Contexto EFCy
datos de carga

« Servicios para realizar el pago de peaje con el propio vehiculo
sin utilizar TAG/Transpoders y por tanto sin incluir a
Proveedores de Servicio (SPs)

« Abre un nuevo modelo de negocio para OEMs y Operadoras
/Autoridades de Peaje

« Estandar s6lo en Estados Unidos (13217) sobre protocolo C-
V2X

< INDRA 63
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Experiencias en
proyectos de innovacion



Proyectos de Innovacion

Transporte Infraestructura Trafico Logistica
Movilidad como Servicio (MaaS) Mantenimiento Inteligente Movilidad Conectada Logistica Inteligente
Extensive B O OMICRON O = O R3CAV 0O FR8Rail-Ill m
MaaSive B " O Transforming Transport W Movilidad 203008 = = FR8Hub m
MOTIONAL EvoRoads O = = C-ROADS SpainO TRANS4M-R B
AutoC-ITSO

Interoperabilidad Drones Train Integrity
Connectivem’ O FRACTAL Ciberseguridad ENACT H
Cohesive o COMP4DRONES Critical-Chainsm FR8Rail-IV W O
Harmony EUREKA SPARTA O N MOTIONAL

JARVIS SECREDAS O Hm FuTuRe Train Integritym o
Planificaciéon Avanzada
X2Rail-4 Comunicaciones Seguras Intermodalidad Interoperabilidad
IMPACT X2Rail-5m ' O Harmony FENIX O
MOTIONAL SCOTTm = O

DEWI m Sostenibilidad Automatizacion
Movilidad Auténoma R2DATON ' O Movilidad20300 TRANS4M-R &
INSECTT m 0 IAMARAILE = O BeCamGreen R2DATO m
TAURO ®m CRETA m moo
SHOwW O Flujos de Pasajeros

PJO4 m

FASTnet |

Transforming Transport m

MOTIONAL B
H loT W Big Data O Edge Computing WSN Gemelo Digital
B Blockchain 1A o vax Estandares

5G O RV/RA O Ontologias * GNSS

< INDRA
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AUTOCITS

Primeras pruebas de coche conectado y autbnomo
en Madrid

Indra desarrolla y valida soluciones C-ITS para la conduccion
autdnoma conectada en entornos reales, integrando
infraestructura vial, centros de control de trafico y vehiculos
auténomos, y define un marco de recomendaciones para su
adopcidn y despliegue en carreteras europeas. Indra lidera el
proyecto y el piloto de Madrid, ademas de participar en los pilotos
francés y portugués

Desarrollo tecnoldgico

» Desarrollo de servicios cooperativos C-ITS (Day 1)

* Implementacion de comunicaciones ETSI ITS-G5
infraestructura-vehiculo

» Despliegue de infraestructura cooperativa (RSUs) en entorno
real

* Integracién de servicios C-ITS en la plataforma In-Mova Traffic
de gestién de trafico

Validacion y resultados técnicos

* Pruebas de vehiculos autdnomos y conectados en carreteras
abiertas al trafico

» Validaciéon de la interoperabilidad C-ITS entre paises europeos

» Evaluacién del intercambio I2V en condiciones reales

* Ensayos bajo el marco regulatorio de la DGT

< INDRA

Pruebas piloto en carril BUS-VAO
de la A6 (Madrid)

10 km de infraestructura equipada

15 RSUs desplegadas en operaciéon

+20.000 vehiculos / dia
monitorizados

Comunicaciones basadas en ETSI
ITS-G5

Objetivo del proyecto: Mejorar la
interoperabilidad y la adopcidén de la
conduccién auténoma en nodos
urbanos europeos mediante el
despliegue de servicios cooperativos
“C-ITS Day 1” bajo un marco regulatorio
comun

Fecha de comienzo: Presupuesto:
Noviembre 2016 2.6 M€
Duracion: Financiacién UE:
29 meses 1.3 M€ (CEF)
Coordinador: Socios:

Indra 7

Resultados principales

« Despliegue de infraestructura
conectada en ciudades europeas

* Pruebas con vehiculos auténomosy
conectados en entorno real

* Primera validaciéon de pruebas de
coche auténomo en Portugal

« Validacién de la interoperabilidad de
servicios C-ITS entre paises

» Contribucion a las especificaciones
de la C-ROADS Platformy C-ITS
Platform

» Estudios regulatorios y
recomendaciones para la
escalabilidad europeade la
conduccién auténoma
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AUTOCITS 3

C

Pilotos

MADRID

4 vehiculos conectados
2 vehiculos auténomos

3 servicios “Day 1 C-ITS”

LISBON

2 vehiculos conectados
2 vehiculos auténomos
2 shuttles auténomas

3 servicios “Day 1 C-ITS”

PARIS

= INDRA

4 vehiculos conectados
1 vehiculo conectado

3 servicios “Day 1 C-ITS”

Location: Location:
A9 - CREL Circular Regional 4 The A13 highway
Externa de Lisboa /f , Day 1 C-ITS Service:
TerminalCruises \

*Sloworstationary vehicle&

traffic ahead warning
eWeather conditions «Other
Hazardous notifications

Day 1 C-ITS Services:
«Slow or stationary vehicle

& traffic ahead warning
eWeather conditions

Other hazardous
notifications :

Paris

\ N

: J?? The HOV Lane located between the M30
Wi andM40 Day 1 C-ITS Services:

*Slow or stationaryvehicle&trafficahead

warning *Road works warnig l
«Weather conditions ‘/—‘::\ A
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AUTOCITS ..
P i I.Ot O M a d ri d Road: A6 Autoviadel Noroeste, stretch between M30 and M40,

Reversible high occupancy lane Length: 10 kms, 15 RSUs have
been installed

Traffic conditions

« More than 20.000 vehicles/day Close to

. traffic. controlled tests Open to traffic

. private vehicles and public collective
transport (bus)

C-ITS Day 1 services

Vehicles involved ) ' . Service 1: Road Works information service
. Autonomous vehicles: 2 vehicles . Service 2: Weather information service
« Connected vehicles: 4vehicles . Service 3: Traffic ahead service

Communication Technology
« ETSIITSGS

= INDRA
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AUTOCITS 2

C-ITS

Piloto Lisboa

Roads 1) A9-CREL Between Radial Pontihnaand Radial Odiveras/ Cruises

Terminal

Length: 7 kms, 5 RSUs have been installed / 850m 2)
road connecting A9 and Faculty of Human Kinetics

Length: Tkms

Traffic condition 1)
Open peri-urban traffic

2) Controlled traffic conditions

&

Vehicles involved

= INDRA

Autonomous vehicles: 2 vehicles
Autonomous shuttle:2 vehicle
Connected vehicles: 2 vehicles

C-ITS Day 1 services
. Service 1: Notification of slow or stationary vehicles
. Service 2: Weather information service Service 3:

. Other hazardous notifications

Communication Technology
. ESTIITS G5
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AUTOCITS .
Piloto Paris SRR e Bt

Traffic condition: Urban
and peri-urban traffic

C-ITS Day 1 services

Vehicles involved _ . Service 1: hazardous location notification
»  Autonomous vehicles:C1 Evie . Service 2: contextual speed adapting
. Connected vehicles: 4 (3 vehicles . Service 3: traffic scheduling assist

Communication Technology
. ETSIITSGS

= INDRA
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AUTOCITS

E4

AUTO
C-ITS

Pruebas transfronterizas

= INDRA

Country A

(Road Authority/ Operator)

C-ITS services

Madrid-Paris / Paris-Madrid
Madrid/lisbon:

0OBUs: 2 Manufacturers
RSU: 3 Manufacturers
C-ITS Services: 2 Providers
C-ITS Module: 1 Provider

Recommendatigns

Test Results:

Synchronization of the time zone is needed
Adjust the C-ITS equipment with the same
frequency

Deployed same geonetworking protocols

All fields of DEMN messages should be filled to
be detected as DEMN

MAC identification must be unique for each RSU

7



AUTOCITS
Estudio del marco requlatorio

The |
. Elements 1 i ' 2 the Denmark
Aspectos en estudio Linked 0
Vienna No Yes Yes No Yes Yes Yes Yes Yes
Convention
« Alineacioén con el Convenio de Viena Code for The Hi Godiced
q .z Vehicles and Code for Cgé—%’ on G V% (?e for veﬁ(grsregels it Se ega di V% e for d
 Normativa sobre la conduccion fggfﬂi’}ian Traffic Law and Vehicles and RodRess T High ermag 4 © eﬁo agh&gn% scies
. o way Code en
o Leg islacion de ensayos/p ruebas Code for Traffic Law vehicle rules Traffic Law verkeerstekens Traffic Law
orec .z , , Traffic Rules
» Certificacion de vehiculos(vehiculos - | - s - -
q o g o es.
individuales y produccion en Yes. AyobSinous | WAIEEENG  Autonomous | Yes. A section AutohSinous | AutohSiious | Generally are | AutohSinous
q b |_ . |_ Testi Autonomous aﬁ{)‘}’v%lg Br a E%a et driving is of the A9 aﬁ{;‘%‘%‘& Br aﬁ{)weg £r  notallowed on aﬁ%weg B
serie)JCambios en los niveles SAE 3-5ya esting aﬁvmgdls Sl B e public roads for
o .9 .9 Q Procedures owe testin be set
iniciados o previstos regulation in i SR S —
oy testin osesconcessionaires testin osestestin, oses testin oses
« Leyes que deben modificarse November 2015 & PP & PP PP & PP
' | ; Companies Permission to
VePJc%ﬁr o
. manufacturer Authorities shall e e I 1115t first that the Transpott.
Certification shall provide - No certification No certification No certification —. e es Wthh De i o (ﬁ—'imusmg
Procedures ertificati / procedures  /procedures  /procedures
certification

certification T

= INDRA 79



= INDRA

73



AUTOCITS

E4

AUTO
C-ITS

Lecciones aprendidas

( C-ITS & AV LECCIONES :

' APRENDIDAS

RECOMENDACIONES DE
I ESTANDARIZACION

f
|

( “RECOMENDACIONES

! LEGALES

= INDRA

-
|

Importancia de colaboracion ~ Demostrado que los Sistemas C-ITS ayudan  La interaccién con la plataforma C-
incluyendo la participacién de  a mejorar la Seguridad en la carretera ya ROADS es crucial para harmonizer los C-
Autoridades de trafico realizar maniobras de forma segura ITS vy su interoperabilidad

- /E\\ _____________ o) () C-ROADS

Extender el contenedor“a la carta” del estandar ETSI Harmonizacion de los logs de V2X especialmente
a todos losC-ITS basados en DEMN permitiendo del registro de las OBUs para simplifica rla gestidn ;
enviar limites de velocidad o carril de circulacién y analisis de datos. L >»
. . L : Estandarizacién de las
Habilitar la sefializacion de obligacion o Estandarizar la respuesta de los AVs al Comunicaciones 121 entre

Recomendacion en los mensajes DEMN Procesar la Informacién de los C-ITS Médulos C-ITS y las RSUs

® @

Marco de autorizacion espanol muy
Efectivo a la hora de validar la
Autorizacién de AVs extranjeros

-

En Francia, las matriculas W autorizan a
circular a vehiculos modificados (AVs SAE 1
pueden ser considerados como vehiculos
i o8 modificados)

El gobierno portugués ha creado
un grupo inter-ministerial para
estudiar los cambios
legislativos necesarios
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C-ROADS SPAIN € &

Despliegue de servicios C-ITS interoperables
en la red viaria espanola

Indra contribuye al despliegue, integracion y operaciéon de
servicios C-ITS interoperables, conectando vehiculos,
infraestructura y centros de gestion del trafico en entornos
reales de la red viaria espafiola, a través de dos pilotos, en
Madrid y en Galicia.

Desarrollo tecnolégico

Despliegue de servicios C-ITS Dia 1y Dia 1.5

Integracion de servicios C-ITS en plataformas de gestién
de tréafico (In-Mova Traffic)

Implementacién de infraestructura conectada y
comunicaciones hibridas

Soporte a la interoperabilidad de servicios a nivel
nacional y europeo

Validaciony resultados técnicos

Operacién de servicios C-ITS en multiples pilotos reales
Validacién de la interoperabilidad C-ITS con otros
Estados Miembro

Evaluacién del impacto en seguridad vial, eficiencia del
traéfico y sostenibilidad

Contribucién a la continuidad y escalado de servicios
C-ITS en Europa

< INDRA

Piloto Madrid Calle 30
Infraestructura urbana de alta
capacidad integrada en la red viaria de
Madrid

Servicios C-ITS Dia1yDia1.5
Avisos de seguridad vial

Informacién de tréfico y eventos
Servicios de Parking

Infraestructura C-ITS conectada
Integracién con centro de control y
plataformas

Infraestructura preparada para vehiculo
conectado y automatizado

Objetivo del proyecto: Acelerar el
despliegue de servicios C-ITS
interoperables y armonizados en
Espafia, en coordinacién con otros
Estados Miembro, preparando la
infraestructura viaria para el vehiculo
conectado y automatizado y mejorando
la seguridad vial y la eficiencia del
trafico

Fecha de comienzo: Presupuesto:
Febrero 2017 18 M€

Duracioén: Financiacion UE:
42 meses 9 M€ (CEF)
Coordinador: Socios:

DGT 26

Resultados principales

» Despliegue de 5 pilotos C-ITSen la
red viaria espafola

* Implementacién de servicios Dialy
Dia 1.5 a escala nacional

» Participacién en la Plataforma
Europea C-ROADS

« Garantia de la interoperabilidad y
continuidad de servicios C-ITS

* Preparaciéon de la infraestructura
para el vehiculo conectadoy
auténomo
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C-ROADS SPAIN @ s~
5 Pilotos

SISCOGA R 4 e FE <, - | (1) DGT 3.0 (2) SISCOGA EXTENDIDO

(4) PILOTO (5) PILOTO
MEDITERRANEO CANTABRICO

MEDITERRANEAN pilo
"m#““ <+

+ DGT 3.0 (covering the whole core
TEN-Tnetwork in Spain) |

= INDRA }



C-ROADS SPAIN € &5+

Pilotos de Indra
S —

@ Servicios “Day 1 C-ITS”
Trafico lento o detenido (Trafficahead warning)

Aviso de vehiculo de emergenica(Emergency vehicle warning)

Tecnologia de comunicacién ETSIITS G5

C-ITS module, 5 RSUs, 2 OBUs

@ Servicios “Day 1 C-ITS”

Condiciones climatolégicas adversas (Weather conditions)

Aviso de frenado de emergencia (Emergency break light)

Tecnologia de comunicacién ETSIITS G5

C-ITS module, 2 RSU, 2 OBUs

= INDRA

Piloto en la M-30: Una
de las vias con mayor
trafico de Espafia, donde
se producen atascos a
menudo

Piloto en Mondoiiedo
(Galicia): existen
frecuentes problemas de
visibilidad debido a la
niebla

78



N C-ROADS
} SPAIN

C-ROADS SPAIN
Madrid Calle 30

et J3 e N T =Y
Mejora en fluidez y el uso 6ptimode las
infraestructuras, permitiendo la
eficiencia del trafico urbano y vial

i
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Road works warning

Low veanpary sres
[Target vehicie)

- Weather conditions

Slow/stationary vehicle
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ﬁi Off-Street parking information
Vg _
?ﬂ Traffic information & Smart routing
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Traffic jam ahead warning
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.....

15 :‘;_m__ In-vehicle speed limits
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DGT3.0 platform and MC30).
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» Incidents Other type

- of PMVs
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P € 3101: 25894102. SETTRECA =X
201102020 11:05:02
Info equipment
Assodiated Information
Parameter Value

= EnttyData
Enbty Type 3101
Entty Unique Code 25894102-20201016095525683-SETTRECA
Integration ID 44110

© Endty Parameters.
Pk Start 02RA00
PkEna 02RA10
Roadwork Type Clerre de ramo
Date Stant 2020-10-0370226.03
Name 02RA00
Location SUPERFICIE
Staning Secton Road M-30
Startng Section Road 02RA (M-30 INTERIOR VS A COSTARICA)
Starting Section Lattude 40.4625373712017
Staring Section Longitude -366666250592997
Visidle true
Lattude End 40.4616603215504
LongauceEnd -366640693395953
Description Clerre de tramo SUPERFICIE 02RA (M-30 INTERIOR VS A
StantLocadon 10 11585
EndLocation ID 11595
Start Stretch 10 10046
End Stretch ID 10046
Starting Stretch Initial Milemarker 2
Starting Stretch Last Milemarker 201
Ending Stretch Inital Milemarier 21
Ending Stretch Last Milemarker 21
a SETTRECA
GuID 44110

o E Slow 3104: 25922466. SETTRE-TL -oXx
2011012020 11:46:57
Info equipment
Associated Information
Parameter Value

= Entity Data
Entity Type 3104
Entty Unique Code 25922466-20201020114528996-SETTRE-TL
Integration 1D 5905662

= Entity Parameters
e 5905662
Value TRAFICO LENTO EN M-30 EXTERIOR VIA DE SERVICIO E
Stat Latitude 40.4036981244481
Start Longitude -36660661318606
End Latitude 40.4002900907776
End Longitude -366773253975028
Color #FF0000
Date 2020-10-20T11:45:28
1D Starting Strech 20084
1D Final Strech 20124
Description Starting Strech 09xL37
Description End Strech o077
Start Location Id 10008
End Location Id 10006
Starting Stretch Starting Pk 037
Starting Stretch Final Pk 938
Final Stretch Starting Pk 977
Final Stretch Final Pk 978
a SETTRE-TL
GuID 5905662
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Cantabrico
SubpilotoGalicia -AP8 Mondonedo (Alto do Fiouco)

Recurrentes e intensos bancos de niebla que dificultan
la visibilidad de los conductores

Prueba de tecnologia C-ITS para mejorar la seguridad
en la zona a través del aviso temprano a los vehiculos

Solucion
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